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Maqalada hidrodinamika tanliklorinin invariantliq qrupunun I tartibdon
optimal operatorlar sistemi tapilmisdir. Bunun li¢iin Gillingin invariant kvadra-
tik formasinin agkar sakli tapiimigdir.

Verilmis diferensial tenlikler sisteminin qrup nezeriyyesi metodu
ile hellini tapmaq ti¢in hemin tenliklerin optimal operatorlar sistemini
tapmaq lazimdir. Belo bir meseloni elastiklik nezeriyyesi tenliklori ticin
holl etmisdik [1]. Baxdigimiz moaseloni hall etmox tg¢iin avvelki isimizde
[2] aldifimiz invariantliq operatorlarimin ifadelorinden istifade etmox
lazimdir. Invariantliq operatorlarinin askar seklinden istifades ederek
onlarin kommutatorlar: hesablanmigdir ve asagidaxi ifadeler alinmisdar.
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Birinci tertibden optimal operatorlar sistemini tapmaq lgiin ad(x)
ifadesini tapmaq lazimdir. Bu ifade [X,Y] rommutasiyasini
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[X,Y]:[x’Xi,kak] (1)

disturu vasitesile hesablamaq lazimdar.
Bu emeliyyat aparildigdan sonra alinan neticeni ad(x)= matrisa

soklinde yazsaq, alariq:
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Alinan matrisadan istifads ederex Gillingin kvadratik formasi he-
sablanmigdir ve kvadratik formanin asqar gexli tapilmisdir [3]. Bizim
mosale ticin Gilling Kvadratik formas: agagidaxi xkimidir.

K(x,x) = Spur(adX - adX) = 4x;, + 4x], + 4x,, 4x,, — 4x; —x; —x; — 2%, %, — X, X, (3)
Gilling kvadratix formasi optimal operatorlar sisteminin agagidaxi

u¢ novunu tapmaga imkan verir.
DK(x,x)>0; 2)K(x,x)<0; 3)K(x,x)=0 (4)
Bu hallarin her birine uygun optimal operatorlar sistemini qurmaq

tucun daxili avtomorfizm operatorlarini teyin edok.
Bunun tgtin

%(XI'XI'): [‘xz'XiDXk] (5)
Tonliklorinin
x| (t)|t=0 =x, (6)

sortini 6deyen heallarini tapmaq lazimdar.
Burada X, - operatorlarina k=12..13 giymetler vermoxlo hor bir

birparametrli qrup ug¢in A(f) operatorlar sistemini tapiriq.

Isde homin matrisalarin askar sekli tapilmisdir. Bu operatorlarin
ifadeleri xifayet geder boylik oldugundan ayri — ayri matrisalarin askar
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soklini meqaleds vermoedik. Yalniz 13 denes operatorlarin hasilinin ifade-
sini veririk. Bu operator matrisa seklinds genis yer tutdugundan onun
yalmiz sifirindan ferqli hadlerinin ifadesini yazagq.
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Bu matrisan1 bildikden sonra strixlonmis ve strixlonmemis xoordi-
natlar arasinda slage diisturunu tapa bilerik. Bu slage agagidaxi kimi-
dir:
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Alinan ifadeler gosterir ki, Gillingin xvadratik formasindaxi
Xs,Xg,%X,,%X,, Vo X, koordinatlarini he¢ bir g¢evirme vasitesi ilo bir-

birine getirmex mumxiin deyil. Ona gore de I tertibden optimal opera-
torlar sistemi x;; ve Xx;,, operatorlarimin xotti Kombinasiyasindan iba-

rotdir (kK >0), irinci operatorlar sistemi X, ,x,,x, operatorlarinin xetti

kombinasiyasindan (k <0), ticincii forma operatorlar

2

47‘122 + 47‘121 +4x, %), - 37‘52 — X5 — x72 - 2x52x7 —x5x, =0 (M

(k=0) hal tii¢iin nezards tutulmus operatorlar sisteminden ibaretdir.
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OITHMAJIbHBIE CHCTEMbI OIIEPATOPOB ITEPBOI'O IIOPSIIKA I'PYIIIIbI
HNHBAPHNAHTHOCTHU YPABHEHUH I'IPOJITHAMUNKI
AT.ATAMAJIUEB
PE3IOME
B cTaTbe ObLIH HaiJ{eHb] OIITHMAJIbHbIE CHCTEMbI OTTEPATOPOB IIEPBOTO MOPS/KA IPYITIbI

HHBapHAaHTHOCTH YpPaBHEHHH THJpOAHHaMHKH. [IpH pemeHHH 3ToH 3afjadyd HaiJleHO sBHOE
BbIp)KEHHE KBa/ipaTH4HOH (opmbl KryumHra.

THE SYSTEM OF THE OPTIMUM OPERATORS THE HYDRODYNAMIC OF THE
INVARTANCE GROUP OF THE EQUATION FROM FIRST COMPOSITION
A.G.AGAMALIEV
SUMMARY

The system of the optimum operators has been of the invariance group of the equation

in the article, from the first composition. For the same problem is found the Gilling's invari-
ance cleare picture of the form.
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